EBerLE

DRIVES

L1 E280L3 @

©O0O P

* Read the user manual before
‘operation.

* Risk of electrical shock.
Wait 10 minutes after removing
power before servicing. |

1

> VOO
RC RA S2 S1 REV FWD RS- RS+ AVI HOVGND  V

et 0000

www.eberlemotors.com

Manual de Instrucciones usuario de la serie VDFNZ100

1. Prefacio

Gracias por elegir la serie VDFNZ 100 de alto rendimiento, Variador simple.

El Diagrama de las instrucciones de funcionamiento, facilita la descripcion y
la comprension del producto por el usuario final.

Este manual es destinado a los usuarios finales, los cuales deben de procurar
mantener en buenas condiciones para futuras consultas en caso de dudas,
también se podra poner en contacto con nuestra empresa o agente de la
compaiiia, estaremos encantados de servirle.

2. Descripcion de la placa caracteristica

MODEL: VDFNZ100-1R5G-2

INPUT: 1PH 220V 50Hz/60Hz
OUTPUT: 3PH 220V 7.0A 150% 60S
FREQ RANGE: 0.1-400Hz 1.5KW

A" C €

1105080001—3051
Model: VDFNZ100 - 1R5G -2

Voltage range :

2: 1PHAC220V INPUT

4: 3PHAC 380V INPUT

Inverter capacity:01R5means 1.5kW
VDFNZ100 Series

3. Dimensions
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Nota: Soporte para montaje en carril DIN estandar de 35 mm Unit: mm
Modelo W H D A B Ad
VDFNZ100-0R4G2-VDFNZ100-1R5G2 68 132 | 102 | 120 57 4.5
VDFNZ100-2R2G2

VDFNZ100-0R7G4-VDFNZ100-2R2G4 & 142|122 130 &1 45
VDFNZ100-3R7G4-VDFNZ100-5R5G 4 85 180 | 116 | 167 72 5.5
VDFNZ100-7R5G4-VDFNZ100-11G4 106 | 240 | 153 | 230 96 4.5
VDFNZ100-15G4-VDFNZ100-22G4 151 332 |1655]| 318 | 137 7
VDFNZ100-30G4-VDFNZ100-37G4 217 | 400 | 201 385 | 202 7
VDFNZ100-45G4-VDFNZ100-55G4 300 | 455 | 240 | 440 | 200 | 45
VDFNZ100-75G4-VDFNZ100-110G4 275 | 630 | 310 | 612 | 200 | 4.5
VDFNZ100-132G4-VDFNZ100-160G4 400 | 715 | 310 | 695 | 320 11

4. Informacioén del panel

RUN/FWD/REV/STOP:
Indicador de Estado: Varias
operaciones de estado

Digital modifier key

Pantalla (display):
Indicador de frecuencia, intensidad, y
valores para cada parametro de ajuste.

Potenciémetro del Panel:

Girar para modificar la frecuencia,

cuando el variador se encuentra

en los ajustes correspondientes al

panel.

A\ N\ Cambio/entrada

en el display:
STOP | presionar (sin
mantener)para
cambiar el digito,
y mantener

presionado para

confirmar la opcioén.
D

A

$

Tecla de programacion / botén de
reinicio de fallos:

Presionar (Un toque) para la
programacion, y mantener presionado
por 2 segundos si se quiere resetear.

J

Run / Stop:
Presionar para
arrancar, y para
detener.

5. Especificacionesdel producto

Articulos VDFNZ100
Suministro | Tension, freeusncia |1, oo /990y AC trifisica/ 380V 50/ 60Hz
de nominal
potencia |Rango de Tensién 220: 170 ~ 240V 380V: 440V ~ 330V
X Rango de Tension 220: 0 ~ 220V 380V: 0 ~380V
2eld Rango de frecuencia |0,10 ~400.00Hz

Método de control

V/F de control

Estado de funcionamiento, Definicién de alarma, y guia

|03U0D 8p SeuoioRDDadsT

Indicacion interactiva: ajuste de lafrecuencia, frecuencia y intensidad de
salida, tension del bus de CC, etc.
Rango de Frecuencia |, 1 orr, 400,001
de salida
Definicion de la T .
. entrada digital: 0.10Hz, entrada analdgica: 0,1% de la
frecuencia : . 2
= frecuencia de salida maxima
Resolucion

Precision Frecuencia
de salida

0.01Hz

V/F de Control

Ajuste de curva V/ F para satisfacer diversos carga.

Aumento de par

Incremento automatico: Condicion automatica de aumento del
par de carga.

Aumento manual: Permite establecer0,0 ~20,0% de aumento
de par de torsién.

Terminal de entrada
Multifuncién

Cuatro terminales de entrada multifuncién incluyeocho
secciones para control de velocidad, programacion de
arranque, interruptor de aceleracion / deceleracién de
velocidad de cuatro secciones, funcién UP/ DOWN (arriba /
abajo), parada de emergencia y otras funciones.

Terminal de salida

Un Terminal de salida multifuncion para mostrar ejecucion,
velocidad cero, anomalias externas, operaciones del programa,

IULIGISh, informacién y advertencias.
Acelera(:lon_/y s 0 ~999.9s tiempo de aceleracion / desaceleracion se puede
desaceleracién Ajuste | . P
ajustar individualmente.
de la hora
control PID Control PID incorporado
RS485 funcion de comunicacion estandar RS485 (MODBUS)
Entrada analogica: 0 ~10 V, 4 ~20mA
@ Entrada digital: Panel de operaciones, RS485 ¢ arriba / abajo.
o Ajuste de la Nota: Los terminales AVI pueden ser utilizados para
% frecuencia seleccionar unaentrada de tension analdgica (AV) y de
g corriente analégica y entrada analogica de intensidad (AD) a
g. través del interruptor J2.
] - - = -
3 Multivelocidad Cuatr_o terml_nales de entrada multifuncion, 15 secciones de
velocidad ajustables.
Regulacién de tension | Se puede seleccionar la funcion automatica de regulacion de
automatica Tension
Contador Integrada de 2 grupo de contadores
o Jg Sobrecarga 150%, 60 segundos (par constante)
% 3. % Sobretension Proteccion contra sobretensiones ajustable.
> % 8§ | Subtensién Proteccion contra bajadas de tension ajustable.
= fet T 7 3 Y A
0 @8 . Cortocircuito de salida,Sobrecarga de intensidad, parametros
o 2 I |Otras Protecciones ! E
® de bloqueo y asi sucesivamente.




Articulos VDFNZ100
Temperatura . ’ i
o sifibiats -10°C a 40°C (no congelacion)
g—_ Humedad ambiental |Max. 95% (sin condensacion)
S, Altitud Inferior a 1000m
@
Vibracion Max.0.5G
m - .
08 Modo d_e enfriamiento de aire forzado
= enfriamiento
(e}
5 Grado de proteccion |IP 20
Instalacion Montaje en pared o carril DIN estandar 35mm (<5.5kW)

6.Diagrama Conexiones
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Grounding —1:_

10KQ IRy L +10V (fequency setup
power supply)
0-10V frequency yAVI o, — ¢ RANO
setup ° 250VAC/30VDC 3A
4-20mA 3o T AVIV

frequency setup GND

[ RC-Common

———=951
|
A )

Multifunctional

1
input terminal '
4 ¢ (REV
L GND
O] y
e
L RS+ RS-
RS485

Nota: Los terminales AVI pueden ser utilizados para seleccionar una entrada
de tensién analédgica (0-10 V) y la corriente de entrada analégica (4-20m A) a
través del interruptor de J2.

7. Parametros de ajuste

=3
bl |5
c & Incremento
3. 3 Nombre Rango de ajuste minimo de le_aIprl
S g ajuste nicla
o
12}
Seleccion de datos de
P000 la pantalla principal 032 : !
Frecuencia
P001 sstablsgidi. Sololectura — |eem |-
P002 |Frecuencia de salida |Sololectura ~ feem |-
P003 |Intensidad de salida |Sololectura ~ feem e
P004 |Velocidad del motor. |Sololectura ~ feeee s
Valor de la tension
P005 del bus de CC. Sololectura  |-em |-
Temperatura del
P006 Variador Sololectura e [eeee-
P007 |PID Sololectura ~ |-em |-
bl 7
§ PO10 llleglstro delaalaitmal Sololectura  |-em |-
g
] ;
2 [pon 2Reglstro de la alarma Sololectura  eee e
e -
3 |por2 3Reglstro de la alarma sololectita  leeee o
o)
= %
g POI3 4Reglstro de la alarma silolectica e e
Ajuste de la
P014 |frecuencia en la Sololectura |- [eeee-
Ultima alarma.
Frecuencia de salida
POIS. |ilviltimalanng, |oO0leo e e
Tension de salida en
POl6 la dltima alarma. Sololectura e [eeee-
Tension de salida en
P017 la dltima alarma. Sololectura |- [eeee-
La tension del bus
P018 |de CCdesalidaenla |Sololectura ~ foem |-
Ultima alarma.
Ajuste de L
P100 lafrecuencia digital 0,0 --- Frecuencia maxima 0.01 0.00
0: ajuste de frecuencia digital
(P100)
1: tensién analdgica
d (0-10 VDC / 4-20mA)
> 3
2 Seleccion de ajuste - Rgservado
g |p101 4 ; 3: Ajuste de linea 1 0
@ e frecuencia X
» (Panel de operaciones)
s 4: ARRIBA/ABAJO
2 ajuste de frecuencia
& 5: RS485 Ajuste de la frecuencia
de comunicacion.
0: Panel de mando (FWD/ REV/
Seleccion de la sefial | STOP)
Rl02 de entrada 1: Terminal I/O L 9
2: Comunicacion (RS485)




maxima Al

=l
bl o
5l Incremento
f= o
3. 3 Nombre Rango de ajuste minimo de I\rﬁlgl
o & ajuste
o
B - . . |0:“Detener”, tecla no valida
Detener”, Seleccion
4 modo de bloqueo
P103 |de operaciones de P 5 1 1
1:"Detener” modo de bloqueo de
bloqueo de teclas 1
llave valido
Selecmo_q de 0: Marcha atras anulada
P104 |Prevencién de la . i o 1 1
z 1: Marcha atras permitida
marcha atras
P105 |Frecuencia maxima |Frecuencia minima ~400.00Hz [0.01 0.00
P106 |Frecuencia minima |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 0.00
Tiempo de
P107 1, celeracion 1 02999195 0.1 De}zlee?de del
modelo
P108 |Desaceleracion 0~999.9s 0.1
V/F V /F tension intermedia ~
Flo2 Tension Maxima 500.0V O 4000
PI10 |V/F Frecuencia |/ F Frecusnciaintermedia~ o 5 50.00
frecuencia maxima
Pl _V/ F Ten_swn V/ F tension minima ~ Tension 01 Ctiands
intermedia maxima
P12 V/F . ; V/FFre(_:uen(:lamlmmaN 001 250
Frecuenciaintermedia | Frecuencia base
P13 |V/F Tension minima|%” ¥/ T . 0.1 150
Tension intermedia
Pl BB |SEWE . 0.01 125
Frecuencia minima | Tension intermedia
P115 |Frecuencia de carga |1.0K-15.0K 0.1 Cambiando
Plle Linea d'e.operamones Reservado 1 0
Autométicas
P17 Inicializacion de los | 8: Inicializacion de 1 0
parametros Ajustes de fabrica
Bloqueo de 0: Desbloquear parametros
P118 , A 1 0
parametros 1: Bloquear parametros
w55 0: Inicio Regular
P200 iel_ec_(:l_on delimodg 1: Reinicio después de la 1 0
e inicio. " g
inspeceion
Detener i
] ;
£ |p201 |Elmodo (1): gesa_celer_amon auna parada 1 0
= 5 : Deslizamiento
g seleccion
§ P202 |frecuencia de inicio |0,10 ~ 10.00Hz 0.01 0.5
8 |ppo3 |Detencidndela 0,10 ~ 10.00Hz 0.01 0.5
2 frecuencia
o Intensidad de
P04 fun(:lonaI_mento_ ('iel 0 ~150% Intensidad nominal del 1% 100%
freno de inyeccion de [motor
CC (Inicio)
Tiempo de
ppos |fumcionamiento del 1, g 0.1 0
freno de inyeccion de
CC (inicio)
Corriente de
: s . TR0 : :
P06 fun(:lonaI_mento_ ('iel 0 ~150% Intensidad nominal del 1% 100%
freno de inyeccion de [motor
CC (parada)
Tiempo de
ppoy |fumcionamiento del 1, g 0.1 0
freno de inyeccion de
CC (parada)
P208 |Par 0~20,0% 1 5%
pago | Tensionnominal del |, 500 o 0.1 380,0
motor
P210 . 0 ~sistema actual 0.1 Cambiando
del motor
popp |Rangodeintensidad o440, 01 40%
de carga de velocidad
porg | Velocidadangular o 5500 rpy 1 1420
nominal del motor
PI3 Ntumero de polos del 0~20 1 4
motor
Deslizamiento
P214 : 0~10.00Hz 0.01 2.50
nominal del motor
pops |Frecusncianominal o 400 6op, 0.01 50.00
del motor
P16 Resistencia del 0~1000 001 0
estator
P217 |Resistencia del rotor |0 ~100Q 0.01 0
pyig |Inductancia propia |4 ) g0y 0601 0
del rotor
P219 Inductancia mutua de 0~1.000H 0601 0
Totor
pagp |Sradadetension o0 6y 400mac1 oV 0.1 0
minima AV
r=d =
3 |pagy |Emradadetension o ) 0u0v g a0mars oV 0.1 10.0
o maxima AV
= 7
8 |paop |AVTempodelfilto |, o 4q 0.1 10
3 de entrada
M |pags |Entradadelntensidad |y 1 giad mixima Al 01 0
* minima Al
pagg |Entradadeintensidad | o minima AT~ 20mA (0.1 20.0




desaceleracion 3

=}
ol 8 Incremento
3 % Nombre Rango de ajuste minimo de Vglpr
o e ¢ Inicial
s = ajuste
123
Al Tiempo del filtro
P305 deeriirada 0~25.08 0.1 1.0
§ P306 |Reservado 0 ~FOV Tension maxima 0.1 0
S |P307 |Reservado FOV Tensién maxima 0.1 10.0
@ ; o
& |parg |Frecuenciaanaldgica | caq g 0.00
® baja
T Direccion de baja
* P311 andlégico 0/1 1 0
papy |Frecuencia analdgica | 544 o9 0.01Hz  |50.00
de alta
Direccion de alta
P313 analégico 0/1 1 0
Seleccion analoga de
P314 |entrada de marcha 0/1 1 0
atras
0: No valido
El terminal de enfrada|1: Avanzar
P315 FWD (0 ~32) 2: Avanzar hacia adelante 1 6
3: Avanzar marcha atras
4: avance / retroceso
5: Ejecutar
P36 El terminal de entrada |6: Adelante 1 7
REV (0 ~32) 7: Marcha atras
8: stop
9: Multi — Velocidad 1
. 10: Multi —Velocidad 2
p3p7 |Terminal de entrada | 11: Multi — Velocidad 3 1 1
S1(0~32) 12: Multi — Velocidad 4
13: Terminal de aceleracion /
deceleracionl
X 14: Terminal de aceleracion /
P38 Terminal de entrada | geceleracién? 1 18
82(0~32) 15: Aumento de la sefial de
frecuencia (UP).
16: Disminucion de la sefial de
frecuencia (DOWN).
P319 |Reservado 17:Sefial de parada de 1 15
emergencia
18: sefial de reset del variador.
19: Ejecucion del PID
P320 |Reservado 20:PLC en ejecucion 1 16
21: Sefial de inicio para el
temporizador 1.
22: Sefial de inicio para el
p321 Reservado temporizador 2. 1 9
0~32) 23: Sefial de impulso del
contador.
= 24: Sefial de Reset del contador
o |P322 25: Memoria clara
= [©0~32) Reservado 26: Iniciar la operacion de 1 9
= bobinado
S 0: No valido
] 1: En ejecucion
2: Frecuencia alcanzada
3: Alarma
4: VelocidadCero
5: frecuencia 1 alcanzada
6: frecuencia 1 alcanzada
P323 |Reservado 7 Aceleracién 1 01
8: Desaceleracion
9: Indicacion de tensién baja
10: temporizador 1 alcanzado
11: Temporizador 2 alcanzado
12: Indicacion de finalizacion
para la realizacion del
procedimiento
13: Indicacion del procedimiento
14: maximo PID
15: minimo PID
16: desconexion de 4-20mA
P324 |Reservado 17: Sobrecarga 1 02
18: Sobrecarga de par
26: operacion de devanado
completado.
27: Contador alcanzado.
28: contador Intermedio
alcanzado.
Terminal de salidade | 29: suministro de agua por
P325 | ama RA,RC (0~32) |tension constante en 03
“1”=encendido, girado en “0”=
apagado
0: Salida de frecuencia
P326 |Reservado 1: Flujo de Tensién 1 0
2: Tensién del bus de DC
3: Tension de AC
4: Salida de impulsos, 1pulse /
P327 |Reservado Hz 1 1
5: 2 pulsos / Hz
6: 3 pulsos / Hz
7. 6 pulsos / Hz
> |pagg |Yustedefrecuencia | 00 g encia maxima 0.01 5.00
k=3 Jog
Q "
6 |pagy |Mompode 0~999.95 0.1s 10.0
S aceleracion 2
S -
o |pan2 glemp"de = 0~999.95 0.1s 10.0
g esaceleracion 2
2 Tiempo de
= P403 - 0~999.9s 0.1s 20.0
2 aceleracion 3
8 |paos |Mempode 0~999.95 0.1s 200




=3
bl o
c Bk Incremento
3 g Nombre Rango de ajuste minimo de Vz_alpr
o o8 : Inicial
S = ajuste
123
Tiempo de
P405 |Aceleraciéon 4/ jog [0 ~999.9s 0.1s 2.0
tiempo de aceleracion
Tiempo de
pypg: |DFERcASrition 0~999.0 0.1s 2.0
4/ Jogramo
desaceleracion hora
pag7 |Valor designadodel 15 599 o 1 100
contador
pagg | Valorintermedio del 15 599 o 1 100
contador
pago | Mmitaciéndel parde o 00, 1% 150%
aceleracion
Limitacion de la
P410 |velocidad del par 0~200% 1% 00
constante
Seleccion de
payy  |Prevencionde 01 1 1
sobretension en la
desaceleracion
seleccion de
P412 |regulacién automatica |0 ~2 1 1
de Tension
PA13 Seleccion automatlyca 0~100% 1% 00
de ahorro de energia
P414 "]l;eélswn deifrenado Depende de modelos 0.1 800,0
P415 |Trabajo de Frenado |40 ~ 100% 1 50%
Reinicio después de
P416 |laenergiaapagado [0 ~1 1 0
instantaneo
Z |pary |Tempopermitidode 1, o0 1 5,08
= corte de energia
S Reiniciodel flanco del
S |P418 |nivel deintensidad 0~200% 1 150%
@ limite
wn % D
2 lpao Tiempo de reinicio de 0~10s 1 50
- flanco
g Tiempos de reinicio
2 |pazo 2 0~5s 1 0
o de averias
Tiempo de retardo
P421 |para el reinicio 0~100 2 2
después de un fallo
Pa22 Tiempo de accion del 0~3 2 2
par
Pi23 Tiempo de deteccion 0~20.0s 1 00
de sobrecarga de par
pa2a Tiempo de deteccion 0~20.0s 01 00
de sobrecarga de par
Alcance de la B an
P425 : 0,00 ~ Frecuencia maxima 0.01 100
frecuencia 1
payg [AlEe Ela 0,00 ~ Frecuencia méxima 0.01 100
frecuencia 2
payy |Auste del 0~10.0s 0.1 0
Temporizador 1
Ajuste del
A28 Temporizador2 0:100s ! 0
papo |Limite de flempoparaly g o 0.1 Cambiando
par constante
Ancho de llegada de
P430 |frecuencia en bucle |0.00 ~2.00 0.01 0.50
de histéresis
P431 |Salto de Frecuencia 1 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 0
P432 | Salto de Frecuencia 2 | 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 0
Ancho de bucle
P433 |de histéresis de la 0.00 ~2.00 0.01 0.50
frecuencia de salto
P434 ¢ B.A/ABAJO) 0~10.00Hz 0.01 0.1
frecuencia de Paso
(ARRIBA/ABAIO) [0
P435 |Opciones de memoria | STt : 1 0
5 1: No hay memoria
de la frecuencia.
Modo de memoria
P500 del PLC 0~1 1 0
modo de arranque del
P501 PLC 0~1 1 0
0: PLC se detiene después de
funcionar durante un ciclo
Q 1: modo de parada del PLC. Se
g detiene después de funcionar
g: Modo'de durante un ciclo
Z P502  |funcionamiento del 12):L(élclo defumciohaimichtd del 0
o
> FLC 3: el modo de parada, de ciclo en
U
5 curso del PLC
4: PLC opera enla frecuencia
anterior después de funcionar
durante un ciclo
P503 |Multi-velocidad 1 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.0
P504 |Multi-velocidad 2 0,00 ~ frecuencia méaxima 0.01 15.00
P505 | Multi-velocidad 3 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 15.00




superior del PID

=3
bl o
=l Incremento
fe=) o
3. 3 Nombre Rango de ajuste minimo de I\rﬁlgl
& Ef ajuste
o
P506 |Multi-velocidad 4 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 25.00
P507 |Multi-velocidad 5 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 30.00
P508 |Multi-velocidad 6 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 35.00
P509 | Multi-velocidad 7 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 40.00
P510  |Multi-velocidad 8 0,00 ~ frecuencia méaxima 0.01 40.00
P511 | Multi-velocidad 9 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 50.00
P512  |Multi-velocidad 10 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.00
P513  |Multi-velocidad 11 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.00
P514 |Multi-velocidad 12 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.00
P515 |Multi-velocidad 13 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.00
P516 |Multi-velocidad 14 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.00
P517 |Multi-velocidad 15 |0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 10.00
Tiempo de operacién
P518 dlPLC 1 0~999.9s 1s 100
Tiempode operacion del
P519 PLC 2 0~999.9s 1s 100
Tiempo de operacion
3 P520 dlPLC 3 0~999.9s 1s 100
o Tiempo de operacion
o i
Ed Ps521 dlPLC 4 0~999.9s 1s 100
5 - —
o Tiempo de operacién ~
3 Ps522 dlPLC 5 0~999.9s 1s 0
& Tiempo de operacion
o .
= Ps523 dlPLC 6 0~999.9s 1s 0
2
O Tiempo de operacion
P524 dlPLC 7 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion
Ps525 dlPLC 8 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion
P526 dlPLC O 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion del
P527 PLC 10 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion del
P528 PLC 11 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion del
P529 PLC 12 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion del
P530 PLC 13 0~999.98 18 0
Tiempo de operacion del
P531 PLC 14 0~999.9s 1s 0
Tiempo de operacion del
Ps532 PLC 15 0~999.9s 1s 0
Direccion de
B533 operaciones del PLC (99335 s 0
0: PID Desactivado
P600 Modo de arranque 1: inicio del PID 1 0
PID 2: Arranque del PID por terminal
externo
0: modo de la figura(P604)
P601 g"Ddo deamanque |5y 1 0
2: Al
. 0: modo de la figura(P604)
P602 apggg’ndlflgum dela |} av 1 0
2: Al
Seleccion del valor (1) i}/
P603 |de realimentacion del |, 1 0
PID 2: Reservado
3: Reservado
establecimiento del
P604 |valor objetivo del 0,0 ~ 100,0% 0,1% 0,0%
PID
Ajuste del valor
P605  |limite superior de 0~100,0% 1% 100%
@ alarma del PID
3 Ajuste del valor
s |P606 |limite inferior de 0 ~100,0% 1% 0%
2 alarma del PID
> 3
3 |poy |Camancia 0.0 ~200.0% 0,1% 100%
3 proporcional (P)
o : : : ~
3 |peos Tiempo integrativo Of) - 2(_)0.0 S 0ls 01s
o (6] 0=Significa cerrado
. P . 0.00.0 ~20.00
P609 | Tiempo diferencial (D) SO=Significa cerrado 0.1s 0.0
pero [AccionPIDStep- o 56 oop, 0.01 0.10Hz
lergth
= a d 0,00 ~120.0Hz
P611 d;f‘;}%“a © SSPEI | (4 00 Hz) Significa que la 0.01 0.00 Hz
funcion de dormir esta cerrada
Duracion de espera
Po12 del PID 0~200s 18 10s
Valor de despertador 5 4
P613 del PID 0~100% 1% 0
Valor correspondiente
Pol4 display del PID 0 ~10000 1 1000
Digito PID de la
P615 pantalla 1~5 1 1
Digitos decimales
Fols PID de la pantalla 0= 1 1
pp7 |Frecuencialimite o g oncia mixima 0.01 48.00




=3
bl o
=l Incremento
< o
3 g Nombre Rango de ajuste minimo de Vz_alpr
o o ; Inicial
S &l ajuste
o
Frecuencia limite i
g P618 inferior del PID 0 ~ frecuencia maxima 0.01 20.00
g 0: Siempre trabajando (PID)
g. (funcién de apertura)
= 1: Cuando la retroalimentacion
& |p619 |Modo de trabajo pip |H0an7a el limite superior (P605), 0
9 funcionara a frecuencia minima.
T Cuando la retroalimentacion
O alcanza el limite inferior (P606),
el PID comenzara a funcionar.
Velocidad de 0: 4800 bps
g) P00 comumnicacion 1: 9600 bps 9
3 0: ASC 8N1FOR
g. 1: ASC 8E1 FPR.
© ... |2: 801 FORASC
§: P701 |Modo de comunicacion 3. SNIFOR RTU
- 4: 8E1FOR RTU
® 5: 8O1FOR RTU
% ——
il ooy |Pirecidnde 0~240 1 0
comunicacion
Bloqueo de los
parametros de 0: Bloqueado
Fa00 aplicaciones 1: Desbloqueado | 1
avanzadas
pgop |dustedel sisiema o 5o, 0 - gomz 1 0
50Hz/ 60Hz ’
Seleccin. del Pa 0: Esfuerzo Constante de torsion
P02 |constante o par X 5 1 0/1
: 1: Par variable
Variable
Ajuste de la
P803 |proteccion contra Cambiando 1 Cambiando
sobretension
pgoy | Huste delaprotecdién o e 1 Cambiando
contra subtensiones
ajuste de
P805  |proteccién contra 40 ~120°C 1 89/95°C
sobrecalentamientos
& Calibracion de la
g salida analdgica
g- P07 [0-10V. y coeficiente |0-9999 1 -
- minimo de
g alimentacion
5 Calibracion de la
N salida analdgica
:)9)_ P08 [0-10V. y coeficiente |0-9999 1 -
® maximo de
alimentacion
Calibracion de la
salida analdgica
P809 |0-20mA.y 0-9999 1 -
coeficiente minimo
de alimentacion
Calibracion de la
salida analdgica
P810 [0-20mA.y 0-9999 1 =
coeficiente minimo
de alimentacion
Punto de frecuencia
P811 |de compensacion por | 0,00 ~ frecuencia maxima 0.01 0.00
tiempo muerto
(ARRIBA/ABAIO) | )
? ./ 10: Memoria
P812 |opciones de memoria | . 1 0
. 1: No Memoria
de frecuencia

perturbacion

8.Solucién de problemas (errores)
Coglrgr;grde Nombre Posibles razones del fallo Accién correctiva
Sobrecarga de Por favor, pongase en
OC0/UCO |intensidad durante la|1: Variador defectuoso contacto con su proveedor o
parada representante de ventas
1: El tiempo de aceleracion es k ;\;Ilgzctfgjl tiempa de
demasiado corto. . :
2 La curva V/F. no esté 2: establecer correctamente
configurada correctamente. |, eurva VI # ;
. 4 3: verificar el aislamiento
3: EL motor o las conexiones
del motor tienen un corto gei moforyel.cableada
- X el motor.
Sobrecarga de 4 (];]{(;?39?2?33 ar os 4: Reducir el valor del
OC1/UCI |intensidaddurante la | . del b esfuerzo de par.
- demasiado rapido. ! -
aceleracion 5515 tarisidn. de stradies 5: Comprobar la tension de
demasiado baja X entrada.
L 6: Comprobar la carga
6: iniciar directamente el " Confi 1 a
motor en marcha z .C9 hetaLe Ta5te0 de
7: Variador mal dimensionado .1111_010 :
. 8: Dimensionar
o mal ajustado. .
8: El variador tiene un fallo corre_:ctamente el va_nador.
. ©|9: Envio para reparacion
1:El tlemp(_) de desaceleracion 1: Aumentar el tiempo de
es demasiado corto. Hecdloraeion
Sobrecarga de 2: Capacidad del Variador 2 Amuliar la c.a acidad del
OC2/UC2 |intensidad durante la| establecida de manera .van'g i P
desaceleracion inapropiada S
3 Existencia de al 3: Resolver las
. guna perturbaciones




Codigo de

ator Nombre Posibles razones del fallo Accién correctiva

1: El aislamiento del motor
Ei;:ble demotor o es 1: Verificar el aislamiento

2: Fluctuacién de carga del motor y sus cables.

: i 7 2: verificar la carga la
3: Fluctuacion en la tension e
i lubricacion de los
de entrada y tensién es P
baja element(]))s mlecamcos. .
Sobrecarga de . " ; 3: Comprobar la tensién de
OC3/UC3 |intensidad durante la & ;?Esf; iadi ((iizl I‘;EZ?;I entrada
velocidad constante inapropiada 4: Ampliar la capacidad del

5: Si es un motor grande, . NVniador :
Ta:pofencia.de amanque'y 5: Aumento de la capacidad
conduce una entrada de . del tr;ms f(l)rmador
tension baja. & Resolver i

6: Existencia de alguna perturbaciones
perturbacion

1: El tiempo de deceleracion
es corto X L.

Sobretension 2: capacidad del L C.omprobgry Ia;tEnsicn 48
ouo : alimentacion
durante la parada Variador configurada : :
. 2: Enviar para reparar
incorrectamente
3: Perturbaciones
1: Fuente de alimentacién L cqmproba.ryla tensidids
21 alimentacion
. s agorne. s 2:No use el interruptor de
Sobretension 2: Circuiteria periférica sumimstro de encreia para
OuUl durante la establecida incorrectamente oEaT 8l inversl(%r eli)las
aceleracion (control interruptor it o bras. deeroeniidote
encendido o apagado, etc.) apagado
3: Fallo del inversor . pagado.
3: Enviar para reparar
1: Tension de alimentacion 1: Comprobar la tension de
anormal alimentacion
Sobretension 2: Carga de retroalimentacion |2: Instalar una resistencia de
ou2 durante la de energia. frenado para eliminar la
desaceleracion 3: la resistencia de sobrecarga.
frenado esté ajustada 3: Ajustar la resistencia
incorrectamente nuevamente

1: Tiempo de desaceleracion I ;T;:;ﬁ;ll Tiemgode
es demasiado corto. . y s

. . . . 2: Comprobar la tensién de

2: Tension de alimentacion . -

M— alimentacion ]
Sobre voltaje 3: Sobrecarga kg f? erEZObilrz;zngige
ou3 durante la velocidad | 4: la resistencia de X Y : s
N 4: Poner una resistencia de
constante frenado esta ajustada frenado nueva
incorrectamente s :

5: Los parametro de frenado > qustar conectamente los
se han establecido de forma paramgtyros, por ejemplo
incorrecta la tension del tubo de

frenado, ete.
1: comprobar la tension de
» . 1:Tension de alimentacion X Oy
LUO Tension baja durante S 2: comprobar la fuente
la parada 2. falta de una fase de alimentacion y el
| interruptor si falta alguna
fase
) ) 1: comprobar la tension de
LUl Tension bat]g durante N . 3 alimentacién_
la aceleracién 1: Tension de alimentacion | 2: comprobar si una
anormal mala conexion de la
LUa Tensién baja durante|2: Falta de una fase configuracion externa esta
1a desaceleracion 3: Existencia de una gran conduciendo a la falta de
potencia de carga que se una fase
Tensién baja durante inicia en la entrada 3: Utilizar una fuente
Lu3 velocidad constante de ahmer_lta(non
independiente
FBO
FB1 Por favor, péngase
fusible roto 1: Falla del inversor en contacto con su
FB2 representante de ventas
FB3
OLO durante la 1: reducir el peso de la carga
parada o reemplazar la carga de
OL1 durante la 1: Sobrecarga. variador.
aceleracion 2: El tiempo de aceleracion es | 2: Aumentar el Tiempo de

OL2 durante la
desaceleracion

OL3 durante
velocidad
constante

sobrecarga del
inversor

demasiado corto.

3: El Incremento del par es
demasiado rapido.

4: Curva V/ F ajustada
incorrectamente

5: Tension de entrada baja.

6: Arranque del variador antes
de la parada del motor

7: fluctuaciones en la carga o
el bloqueo

aceleracion.

3: Reducir la tasa de
incremento del par.

4: Ajustar la curva V/ F de
nuevo.

5: comprobar la tensién
de entrada, aumentar la
capacidad del variador.

6: adopte el modo de rastreo

de inicio.

condicion de verificacion

de carga.

2|

OTO durante la
parada

OT1 durante la
aceleracion

OT2 durante la
desaceleracion

OT3 durante
velocidad
constante

Motor sobrecargado

: motor Usado bajo

sobrecarga.

El tiempo de aceleracién es

demasiado corto.

Los ajustes de

lasprotecciones del motor

son demasiado pequefios.

4: Ajuste de la curva V/ Fes
incorrecto

5: El par de arranque es
demasiado rapido.

6: mal aislamiento del motor

7: configuracion del motor es

demasiado pequefia

54

w

: reducir el peso de la carga

: Aumentar el tiempo de
aceleracion.

: Aumentar el ajuste de las

protecciones

configurar correctamente

la curva V/F

Reducir % del par
comprobar el aislamiento

del motor y reemplazar

motor

7. Dimensionar

correctamente el variador

N

w

B

D




Coglrgr;grde Nombre Posibles razones del fallo Accién correctiva
OHO durante
la parada 1: sustituir el ventilador de
OH1 durante 1: ventilador de refrigeracion r_efrigeraciép .
la aceleracion roto 2: limpiar el disipador de
sobrecalentamiento |2: obstruccion del disipador calor
OH2 durant_eyla del variador de calor 3: ajustar la temperatura
desaceleracion 3: Temperatura ambiente es ambiente hasta dentro de
OH3 durante alta lasespecificaciones
velocidad
constante
o 1: después de la liberar la
1: inversor se encuentra en ;
Parada de gy parada de emergencia,
ES f condicion de parada de
emergencia - arrancar de manera
emergencia S
K g?}:i?n?lﬁiii(l:?;n;zne 1: Realizar el cableado de
cotieme: los terminales RS-485
Error de 2z I]iil arametro de adecuadaments
CcO S - 1) paramelic 2: Ajustar los parametros de
comunicacion comunicacion se ha
establecido incorrectamente |, VO
. . .. |3:Comprobar el formato de
3: El formato de transmision s
: transmision de datos
€s incorrecto
1: El Terminal esta suelto; 1: realizar el cableado de los
20 Cableideidz20ima linea de entrada de sefial terminales de 4-20 mA
Toto .
esta mal conectada correctamente.
Error de escritura de |El Ajuste de los parametros es Después _d'e deten.er la
Pr . ; operacion, realizar el
parametro incorrecto S 3
ajuste de los parametros
o de pardmetros El parametro no existe o el
Errar grup P parametro es de ajuste de | Salir de este parametro
incorrecto Fabiica
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